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Slika 2: Tiristor, detaljnije ozna£avanje.
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Slika 3: Struktura tiristora.
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Slika 4: Tiristor, funk
ionalni model za kvalitativnu analizu.
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Slika 5: Tiristor, predstava preko dva bipolarna tranzistora.
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Slika 6: Tiristor, karakteristika elementa.2



Fazno kontrolisan AC/AC konvertor za upravljanje snagom
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RSlika 7: Tiristorsko kolo za upravljanje snagom.
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iQ1, iQ2 i pOUT .
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α [deg]Slika 9: Tiristorsko kolo za upravljanje snagom, zavisnost izlazne snage od α.
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